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1. INTRODUCCION

Los sistemas de riego ‘fogger” consisten en nebulizadores que reducen la temperatura y aumentan los niveles de humedad dentro de los
iInvernaculos. Generan condiciones perfectas para la propagacion de plantas mediante la distribucidon de gotas extremadamente finas con un patron de
distribucion uniforme. El desarrollo del sistema propuesto en este trabajo, dentro del marco de la Practica Profesional Supervisada, surge de la
necesidad de contar con un automatismo de facil interpretacion y configuracion, orientado al uso por parte de trabajadores con escasa orientacion
técnica. Si bien en nuestro pais existen automatismos orientados al riego en invernaderos, los mismos poseen una interfaz de usuario que resulta
compleja para estos trabajadores o bien son importados.

2. DESARROLLO 3. RESULTADOS

«  Automatizacion en 4 zonas de riego independientes

Estudio del Sistema.  En cada zona, configuracion de tiempos de encendido y de apagado

Dada las problematicas planteadas, se logré establecer las de los aspersores, con repeticion periddica de estas acciones
caracteristicas que el sistema debe poseer: «  Programacion del horario al que se aplicara la configuracién anterior,
» Interfaz de usuario de sencilla configuracion esta programacion es llamada evento. Existen 8 eventos.

 El sistema debe ser capaz de accionar 4 electrovalvulas 24 V CA

Diagramas de blogues del sistema.

En base al estudio de la problematica y en funcion de la solucion

propuesta, el automatismo para el riego desarrollado queda representado
por el siguiente diagrama de blogues.
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Modulo principal. Parte del circuito a través del cual el usuario interactda
con el automatismo para la configuracion del mismo y encargada de almacenar
la l6gica de control para comandar los relés de estado sélido.

Circuitos electronicos del sistema de automatismo. Se presentan
los modulos mencionados en los diagramas de bloques, los cuales conforman el

) . sistema.
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Modulo relés de estado solido. Este médulo se encarga de la tarea
de comando de las electrovalvulas, las cuales controlan el flujo de agua
en los aspersores.
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. , de facil implementacion y configuracion.
RELE ESTADO SOLIDO _ L . .
\ / El sistema fue disenado, programado y construido de manera exitosa,
Modulo Fuente de Alimentacion. Encargado de convertir la tension cumpliendo con las condiciones de diseno y expectativas de la empresa.

de red de 220 V CA a 24 V CA para las electrovalvulas y 5 V CC para los
componentes electronicos.



